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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné ndrocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Zadani této prace je velmi komplexni, pro zpracovani této prace je zapotrebi znalost nékolika odvétvi primyslu. Autorka
musela nastudovat problematiku kolaborativni robotiky, jednotliva konstrukcni feseni vyrobct robotickych ramen. Dale
znalost strojni mechaniky pro upinani ramene a volbu a funkci nastrojt (grippert), znalost napajecich a ovladacich
elektronickych obvodu pro spravnou funkci robotu.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo spIlnéno v celém rozsahu.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Na zacatku prace se autorka zabyva potiebou firem pro jednoduchou a dostupnou automatizaci jejich vyrobnich
programd. Zvlasté zahrnuti vlivi pandemie Covid-19 a velmi obtizné zastupitelnosti pracovnich pozic v dnesni dobé je to
nanejvys vhodné. Nasledna reSerse existujicich mobilnich robotickych pracovist odhalila absenci podobnych feseni. Timto
byla ovérena potreba mobilniho pracovisté, jakozto inovativniho pfislusenstvi stale se rozvijejiciho segmentu kolaborativni
robotiky.

Ddraz na bezpecnost takového pracovisté s odkazem na uvedené normy byva opomijeny. Autorka se tomuto ddlezitému
bodu nalezité vénovala a konzultovala tuto problematiku s uvedenymi spole¢nostmi.

Ergonomie pracovisté byla detailné rozebrana, pozornost byla vénovana jak jednotlivym prvkim, tak i celku. Velmi
hodnotna byla zkouska s modelem dokovaci stanice a mobilni platformy.

Vzhled platformy a dokovaci stanice je vynikajici. Barvy jsou velmi vhodné zvoleny vzhledem k funkci jednotlivych ¢asti.
Materialy pouZité pro nosnou konstrukci a krytovani jsou také vhodné voleny s ohledem na potizovaci naklady a Zivotnost.
Velmi kladné hodnotim snahu autorky vénovat se jednotlivym detailim platformy, aby byla zachovana funkce a zaroven
navrh vynikal svou estetickou kvalitou, napfiklad detailu vétraci mrizky nebo haku pro namotani kabeld.

Odborna tdroven A - vyborné

Posudte trovefi odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Mimoradné komplexni zadani bylo skvéle zpracovano. Autorka projevila schopnost se zorientovat v oblasti kolaborativni
robotiky, nastudovat jednotliva konstrukcni feSeni a modely vyrabénych robotd.

Konektory a propojeni ramene s dokovaci stanici bylo velmi divtipné zpracovano s ohledem na Zivotnost a moznou
poruchovost platformy.

Vhled do strojirenského sektoru a studium upinacich prvk( v obrabécich strojich bylo vhodné vyuZito pro navrh dokovaci
stanice s ohledem na esteti¢nost celého pracovisté.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace obsahovala mnoho odbornych vyrazi z riznych obord priimyslu, které byly spravné pouzity. Prace neobsahuje
gramatické ani faktické chyby v ndzvoslovi.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl(i k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Aktivita autorky pro ziskavani zdroj( byla v této praci mimoradna. Vyborné hodnotim osobni schlizky ve jmenovanych
spolec¢nostech, které se robotizaci zabyvaji. Tyto schiizky pfinesly nejen faktické znalosti, napfiklad v navrhu bezpeénosti
robotickych pracovist, ale také ovéfily zamér autorky v potfebé mobilnich pracovist u malych a stfednich firem.

Zdroje a citace jsou v této praci spravné uvedeny a naleZité oznaceny.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zrucnosti apod.
Platforma s dokovaci stanici byla navrzena velmi esteticky s ohledem na viechny potiebné technické pozadavky. Urovef
prace a zpracovani zadani je mimoradna. Takto pripraveny projekt je mozné ihned realizovat jednou z implementacnich
firem do podoby funkéniho prototypu a déle rozvijet jeho budoucnost. Byly zohlednény rizné odvétvi, kde by takové
pracovisté naslo uplatnéni, pozornost byla vénovana bezpecnosti, ergonomii, vyrobnim nakladim.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisi.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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