Posudek vedouciho diplomové prace

student Alzbéta Derkova

ateliér Tvaruzek/Blaha

vedouci prace: MgA. Martin Tvartizek

nazev projektu: Systém kolaborativni robotiky

Diplomova prace se zabyvajici systémem kolaborativni robotiky pfinasi komplexni pohled
na problematiku vyrobni automatizace. Logicky ¢lenéna prace s odpovidajicim rozsahem
jednotlivych textovych &asti jasné ukazuje strukturovany pfistup autorky. Komplexni uvod
systematicky zavadi ¢tenafe do historie a sou€asnosti robotiky, v€etné vysvétleni klicovych
pojm, coz poskytuje solidni teoreticky ramec.

Prace ma jasné definovany smysl, ktery je podlozeny vyzkumem, rozhovory se zastupci
z praxe a logickymi argumenty. AutorCin zamér nalézt novy produkt pro zjednoduseni

a zrychleni pfemistovaciho procesu v mensich vyrobnich firmach s redukci naroku

na kvalifikaci obsluhy je dobfe odivodnén.

Analyticka a reSerdni ¢ast prace je tradi¢né kvalitni a poskytuje pevny teoreticky zaklad.
Chvalim kombinaci nékolika postupu, véetné ovéfovani ergonomie za pomoci kartonovych
modell v méfitku, coz je pfikladem snahy propoijit teorii s praktickym vyzkumem.

Nicméné, autorka méla obasné mezery v realizaci svych zjisténi a napadd do skic
a modelu, coz zpomalilo fazi navrhu a hledani vysledného vyrazu, ktery neni zcela
presvédcivy.

Zmékcené tvaroslovi produktu odpovida estetice robotickych ramen a pfispiva k vyrazu
moderniho zafizeni. Nicméné, otazky naro€nosti a nakladovosti vyroby zlstavaji
nevyfeSené, ackoliv jsou klicové pro praktickou implementaci.

Drobnymi vytkami jsou absenci ukazek vice barevnych feSeni pro pfipad kombinace

s konkrétnim vyrobcem a nedostatecné zddraznéni ovladacich prvku. Diskutabilni je
rozhodnuti pouZzit standardni konektory v dokovaci stanici, kde by mohlo dojit k poSkozeni.
Vlastni feSeni kontaktl ve stylu klavesnic pro tablety by bylo pravdépodobnéjsi

Celkové hodnotim praci a zejména jeji koncept pozitivné. | pfes nékteré vytky doporuduiji
praci k ustni obhajobé a navrhuji znamku B - velmi dobfe.
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